Indukcyjne czujniki zblizeniowe sg powszechnie stosowane w
uktadach automatyki przemystowej i sterowania, do kontroli
potozenia, przemieszczen i ruchu mechanizmoéw zwigzanych
ze sterowanymi urzadzeniami.

Indukcyjne czujniki zblizeniowe reagujg na wprowadzanie
metalu w strefe czutosci, charakteryzujac sie duza pewnoscig
dziatania i niezawodnoscia. Czujniki reagujg na wszystkie
metale.

Dwustanowy sygnat wyjsciowy czujnikébw umozliwia ich
wspétprace z programowalnymi sterownikami PLC lub
bezposrednie sterowanie praca przekaznikow,
elektrozaworow i innych elementéw wykonawczych.
Parametry techniczne i konstrukcja czujnikéw umozliwia ich
prace w wiekszosci gatezi przemystu w uktadach sterowania
pradu statego lub pradu przemiennego.
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Dziatanie czujnikéw indukcyjnych polega na indukowaniu
pradow wirowych w metalu zblizanym do pola czutosci
czujnika. Indukowanie pradéw wirowych wpltywa na pole
elektromagnetyczne, wytworzone wokot czota czujnika, przez
obwdd indukcyjny generatora LC wysokiej czestotliwosci.
Uktad progowy kontroluje amplitude generowanego napiecia,
ktéra maleje wraz ze zblizaniem metalu. Przetagczenie wyjscia
czujnika nastepuje po zblizeniu metalu na odlegtosé
odpowiadajacg punktom wigczenia i wytgczenia.

NOMINALNA STREFA DZIALANIA
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Nominalng strefag dziatania s, (wg EN 50010) jest
odlegtos¢ od czota czujnika zblizanej ptytki stalowej,
(kwadrat o boku réwnym s$rednicy obudowy czujnika i
grubosci 1mm), przy ktérej nastepuje przetaczenie
obwodu wyjsciowego. Strefa dzialania zalezy od
wymiaroéw obwodu indukcyjnego i obudowy czujnika.
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JNE CZUJNIKI ZBLIZENIOWE Tl

RZECZYWISTA STREFA DZIALANIA

Rzeczywista strefa dziatania poszczegélnych czujnikéow jest
dobrana w procesie produkcji. Dla nominalnego napiecia
zasilania i temperatury otoczenia wynosi:  0,9s, <s, <1,71s,

ROBOCZA STREFA DZIALANIA

Robocza strefa dziatania 0 < s, < 0.8s, okresla bezpieczny
przedziat odlegtosci metalu od pola czutoSci czujnika,
zapewniajacy prawidiowg prace czujnikbw ~w  petnym
zakresie zmian temperatury otoczenia i napiecia zasilania,
niezalenie od ustawionej przez producenta rzeczywistej strefy
dziatania poszczegolnych czujnikow.

HISTEREZA PRZELACZANIA

Histerezg H < 0,2s, okresla sie rodznice odlegtosci
zblizanego i oddalanego metalu od czota czujnika, przy
ktérych czujnik zmienia stan obwodu wyjsciowego
czujnika i jego poprawne dziatanie w petnym zakresie
zmian napiecia zasilania, temperatury otoczenia oraz w
obecnosci drgan urzadzenia, w ktérym jest zamocowany.

WSPOLCZYNNIKI KOREKCYJNE

Oddziatywanie metalu na czujnik zalezy od rodzaju
zblizanego metalu. W danych katalogowych podane sg
nominalne strefy dziatania s, dla stali. Dla innych metali strefa
dziatania ulega skréceniu i mozna jg okresli¢ wg
wspotczynnikow korekcyjnych:

chrom-nikiel x 0,95, mosiadz x 0,55,
aluminium x 0,5, miedz x 0,4.

POWTARZALNOSC

Powtarzalno$cig przetaczania okre$la sie rdéznice dwoch
pomierzonych punktéw wigczania przy zblizaniu ptytki
stalowej, zmierzonych w odstepie 8 godzin, przy jednej
ustalonej temperaturze z =zakresu +15°C do +30°C i
ustalonym napigciu zasilania réznigcym sie o 5% od
nominalnego napiecia zasilania.

CZESTOTLIWOSC PRZELACZANIA

CZUJNIK
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Czestotliwoscig przetgczania okresla sie wyrazong w Hz
maksymalng ilos¢ przetaczen wyjscia czujnika (impuls -
przerwa w stosunku 1:2), przy cyklicznym wchodzeniu i
wychodzeniu z pola czuto$ci czujnika przeston wykonanych
ze stali St37, o wymiarach standardowej ptytki (kwadrat o
boku réwnym $rednicy obudowy czujnika i grubosci 1mm),
znajdujacych sie w odlegtosci od pola czutosci rownej potowie
strefy nominalnej s,,.. Metoda pomiaru wg EN 50010. Element
z przestonami (np. tarcza wirujgca) wykonany z materiatu
nieprzewodzacego.

TEMPERATURA PRACY
Zakres temperatur pracy czujnikéw indukcyjnych zawiera sie
w przedziale -25°C - +70°C.

ZASILANIE
Rodzaje indukcyjnych czujnikow zblizeniowych:

- pradu statego TID tréjprzewodowe z wyjSciem napieciowym,
- pradu statego TIDC dwuprzewodowe z wyjsciem prgdowym,
- pradu przemiennego TIA dwuprzewodowe z wyjsciem
pradowym.
2020



INDUKCYJNE CZUJNIKI ZBLIZENIOWE Tl

NAPIECIE SZCZATKOWE
Napieciem szczatkowym okresla sie spadek napiecia na
wyjsciu czujnika w stanie wysterowania wyjscia.

PRAD SZCZATKOWY

Pradem szczatkowym dla czujnikéw dwuprzewodowych
okresla sie wielkos$¢ pradu ptynacego w obwodzie obcigzenia
czujnika w stanie nieprzewodzenia.

FUNKCJA WYJSCIOWA

Bezstykowe wyjscia czujnikéw indukcyjnych TID i TIA po
zblizeniu metalu wiaczaja Z (NO normalnie otwarty) lub
wylaczajg R (NC normalnie zamkniety) prad w obcigzeniu
dotgczonym do wyjscia.

Czujniki indukcyjne TID (prad staty) w wersji NPN dotaczajg
potencjat ujemny, a w wersji PNP dotaczajg potencjat dodatni
do wyjscia czujnika.

SYGNALIZACJA STANU WYJSCIA
Dioda LED $wieceniem sygnalizuje stan wysterowania
obwodu wyjsciowego czujnika.

ZABEZPIECZENIE PRZED PRZECIAZENIEM | ZWARCIEM
WYJSCIA

Czujnik indukcyjne zasilane pradem statym posiadajg
zabezpieczenie  pradowe  chronigce  czujniki  przed
uszkodzeniem w wyniku krétkotrwatego i ciagtego
przecigzenia i zwarcia wyjscia. Zabezpieczenie ogranicza
prad wyjsciowy i kontroluje stan obwodu wyjSciowego
czujnika. Po ustaniu stanu przecigzenia czujnik samoczynnie
przechodzi w stan pracy.

MAKSYMALNY PRAD KROTKOTRWALY

Czujniki indukcyjne TIA zasilane pradem przemiennym nie
posiadajg zabezpieczenia przed zwarciem wyjscia, sg jednak
odporne na krotkotrwate (20msek) przecigzenia wystepujace
m.in. w momencie przetaczenia wyjscia.

MONTAZ

Podstawowe rodzaje obudéw czujnikow umozliwiaja:

- wbudowanie czujnika w metal na réwno z czotem czujnika,

- wbudowanie w metal z pozostawieniem wolnej przestrzeni
wokot czota czujnika.

SPOSOB MONTAZU

Montujac czujniki indukcyjne nalezy zwréci¢ szczegdlng
uwage na zachowanie wiasciwych odlegtosci miedzy
sgsiednimi czujnikami oraz metalowymi cze$ciami konstrukgiji
mechanicznych.
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ZASADY LACZENIA CZUJNIKOW
PRAD STALY DC - potgczenie szeregowe :

Przy wspotpracy szeregowo potaczonych czujnikow TID z
jedna funkcjg wyjsciowg uktad realizuje nastepujace funkcje
logiczne:

AND dla czujnikéw z (NO normalnie otwarty). Po zblizeniu
metalu do wszystkich potgczonych szeregowo czujnikéw
nastepuje przeptyw pradu w obcigzeniu.

NOR dla czujnikdw R (NC normalnie zamkniety). Po zblizeniu
metalu do dowolnego czujnika nastepuje przerwanie
przeptywu pradu w obcigzeniu.

Mozna tgczyé szeregowo czujniki o réznych funkcjach
wyjsciowych i realizowacé inne zaleznosci logiczne.

Maksymalna ilos¢ potaczonych szeregowo czujnikow zalezy
od wielkosci napiecia zasilania, napiecia szczatkowego na
wyjsciu czujnikow i parametrow dotaczonego obcigzenia.
Napiecie zasilania ukladu pomniejszone przez sume
spadkow napie¢ na wyjsciu wiaczonych czujnikdw musi by¢
wyzsze od minimalnego napiecia pracy obcigzenia.
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PRAD STALY DC - potgczenie rownolegte:

Dla réwnolegle potaczonych czujnikéw tréjprzewodowych nie
ma ograniczen ilosciowych. Mozna réwnolegle faczy¢ wyjscia
nawet kilkunastu czujnikdbw, niezaleznie od typu funkciji
wyjsciowej.
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PRAD PRZEMIENNY AC

Czujniki TIA mozna tgczy¢ szeregowo lub rownolegle, tak jak
taczniki stykowe.

L1

T«

taczac szeregowo dwa Ilub trzy czujniki TIA nalezy
uwzgledni¢ spadki napie¢ wystepujgce na wyjsciach
Wysterowanych czujnikéw (napiecie szczatkowe 8VAC), ktore
przy takim potaczeniu sumujg sie i zaleznie od rodzaju
obcigzenia ograniczajg ilos$¢ czujnikéw w obwodzie.

Przy potaczeniu réwnolegtym czujnikdw, maksymalna ich
ilos¢ zalezy od rodzaju obcigzenia i ogranicza jg suma
pradow spoczynkowych plynacych przez obwoéd wyjsciowy
czujnikow.

WIBRACJE

T = 55Hz, amaks = 1mm

UDARY
bmaks= 20g, t = 11msek
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INDUKCYJNE CZUJNIKI ZBLIZENIOWE

- obudowy metalowe

DC 2 przewody

TIDC

Napiecie zasilania .............. .10-30vV DC
Tetnienia napiecia zasilania .............cccccoooiii i < 3,5V
-10 - 30V DC’ 150mA Pfa_d obciaZeFJn?a ...................................................................... 5-150mA
- wyjscie pradowe (2 przewody) PObOr pradu ez WYSErOWaANIA ..........c..rerreerrerererereeresinsrinenes < 600pA
- zabezpieczenie pradowe i przepigeciowe wyjscia NapIgEi@ SZOZAKOWE ..o <5V
Histereza przetaczania ...........ccoeveviviiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeee <15%
- syg nalizacja LED POWEAIZAINOSE ..o < 10%sn
- stopier'l ochrony IP67 Wspotczynnik temperaturowy .............ccoccceeiiiiiiiiiiniiiie e <10%
Temperatura Pracy .....coooeveeeeeeiiieieeeeeeeeeeeeeeee e -25°C - +70°C
StOPIEA OCNIONY .....oiiiiiiiiiii e IP 67
ODUAOWE ... mosigdz niklowany
Obudowa metalowa M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Robocza strefa dziatania 0-1,6mm 0 -3,2mm 0-4mm 0-6,4mm 0 -8mm 0-12mm
M12x1 12x1_ M18x1, MTBXT | M30x1,5 M30x1,5
y ] ¥
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Napiecie zasilania 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC
Prad obcigzenia 150mA 150mA 150mA 150mA 150mA 150mA
Czestotliwos¢ przetaczania 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposoéb podigczenia przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewdd PCW, 2mb | przewod PCW, 2mb
2 x 0,34mm?* 2 x 0,34mm?* 2 x 0,34mm?* 2 x 0,34mm?* 2 x 0,34mm? 2 x 0,34mm?
Masa 0,05kg 0,05kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie czujnika __~ _NO TIDC1202Z2 TIDC1204Z TIDC1805Z TIDC18082 TIDC3010Z TIDC3015Z
— 1L _NC| TIDC1202R TIDC1204R TIDC1805R TIDC1808R TIDC3010R TIDC3015R
Obudowa metalowa M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Robocza strefa dziatania 0-1,6mm 0-3,2mm 0-4mm 0-6,4mm 0-8mm 0-12mm
M12x1 M12x1 M18x1 M18x1, M30x1,5 M30x1,5 ‘
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Napiecie zasilania 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC
Prad obcigzenia 150mA 150mA 150mA 150mA 150mA 150mA
Czestotliwos¢ przetaczania 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposoéb poditgczenia konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12
Masa 0,05kg 0,05kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie czujnika ——~__NO | TIDC1202ZK TIDC1204ZK TIDC1805ZK TIDC1808ZK TIDC3010ZK TIDC3015ZK
—L NC| TIDC1202RK TIDC1204RK TIDC1805RK TIDC1808RK TIDC3010RK TIDC3015RK
P KONEKTOR M12 P
br ’ 1 1 ) +r*
<ﬂ> r‘407Di: br o Czujnik 2@ ‘. m way D_‘ LN N
NPN i 3 NPN
X = 1 A =
S o . e ) Przewod 42 m 7'/4 > + i
n . oc 2 p DC
PNP 401['7 _ s PNP >—LD7 _

Dwuprzewodowe czujniki indukcyjne TIDC z wyjsciem prgdowym stosuje sie w uktadach automatyki pradu statego (10 — 30V DC).

Dwustanowe bezstykowe wyjscia czujnikéw i maty prad wyjsciowy czujnikow w stanie wylaczenia umozliwiajg bezposrednig wspotprace
z wejsciami pradowymi programowanych sterownikéw PLC, przekaznikami i innymi elementami automatyki.

Dtugos$¢ przewodu wyjsciowego - 2 mb (inna dtugos$¢ przewodu na zaméwienie)
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INDUKCYJNE CZUJNIKI ZBLIZENIOWE

- obudowy metalowe

-10 - 30V DC (10 - 60V DC)*, 200mA (400mA)*

- wyjscie 3 przewodowe

- zabezpieczenie pradowe i przepieciowe wyjscia

- sygnalizacja LED
- stopien ochrony IP67

Napiecie zasilania

Tetnienia napiecia zasilania ..
Prad obcigzenia

DC 3 przewody

TID

10-30V DC (10-60V DC)*
< K1Y

200mA (400mA)*

Pobdr pradu bez wysterowania ............cccccceiiiiiiiii, 12mA
Napiecie szczatkowe ..0,8-1,8v DC
Prad SZCZatkOWY ......coiiuiiiiiiiiiiieee e < 10pA
Rezystancja WYjSCIOWA ...........ccooiiiiiiiiiiiiiiiiii e 6,8kQ

Histereza przetaczania ...
Powtarzalno$¢
Wspétczynnik temperaturowy ...
Temperatura pracy
Stopien ochrony ..

ObUdOWE ... mosigdz niklowany
Obudowa metalowa M8x1 M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany | wbudowany |niewbudowany] wbudowany |niewbudowany] wbudowany | niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 1,5mm 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Robocza strefa dziatania 0-1,2mm 0-1,6mm 0-3,2mm 0-4mm 0-6,4mm 0-8mm 0-12mm
8x1 M12x1 12)(’1= M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5 '
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Napiecie zasilania 10-30vDC |10-30VvDC*|10-30VvDC*| 10-30VDC*| 10-30VvDC*| 10-30VDC* 10-30VDC*
Prad obcigzenia 200mA 200mA* 200mA* 200mA* 200mA* 200mA* 200mA*
Czestotliwos$¢ przetaczania 2000Hz 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposéb podiaczenia przewéd PCW, 2mb | przewod PCW, 2mb | przewod PCW, 2mb | przewsd PCW, 2mb | przewod PCW, 2mb przewéd PCW, 2mb przewéd PCW, 2mb
3 x 0,34mm* 3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm’ 3 x 0,34mm’ 3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm?
Masa 0.03kg 0,05kg 0,05kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie PNP —— NO TID0801ZP| TID1202ZP | TID1204ZP | TID1805ZP | TID1808ZP TID3010ZP TID3015ZP
czujnika PNP —t NC TIDO801RP| TID1202RP | TID1204RP | TID1805RP | TID1808RP TID3010RP TID3015RP
NPN—"=— NO TID0801ZN| TID1202ZN | TID1204ZN | TID1805ZN | TID1808ZN TID3010ZN TID3015ZN
NPN — NC TID0801RN| TID1202RN | TID1204RN | TID1805RN | TID1808RN TID3010RN TID3015RN
Obudowa metalowa M8x1 M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany | wbudowany [niewbudowany] wbudowany |niewbudowany| wbudowany | niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 1,5mm 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Robocza strefa dziatania 0-1,2mm 0-1,6mm 0-3,2mm 0 -4mm 0-6,4mm 0 -8mm 0-12mm
MBx1, M12x1 M2l M18x1 M18x1, M30x1,5 M30x1,5 i
% [ 1= [ e
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M12x1 M12x1 M12x1 M12x1 g ,‘M12X:_1 8 m12xg
Napiecie zasilania 10-30v DC|10-30V DC*|10-30V DC*|10-30V DC*|10-30V DC*| 10-30VvV DC* | 10-30V DC*
Prad obcigzenia 200mA 200mA* 200mA* 200mA* 200mA* 200mA* 200mA*
Czestotliwo$¢ przetgczania 2000Hz 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposob podtgczenia konektor M8 | konektor M12 | konektor M12 | konektor M12 | konektor M12 | konektor M12 | konektor M12
Masa 0,02kg 0,03kg 0,03kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie PNP —— NO | TID0801ZPK| TID1202ZPK | TID1204ZPK | TID1805ZPK | TID1808ZPK | TID3010ZPK | TID3015ZPK
czujnika PNP —t NC | TID0801RPK| TID1202RPK | TID1204RPK | TID1805RPK | TID1808RPK | TID3010RPK | TID3015RPK
NPN—"= NO | TID0801ZNK| TID1202ZNK | TID1204ZNK | TID1805ZNK | TID1808ZNK | TID3010ZNK | TID3015ZNK
NPN —™ NC | TIDO801RNK| TID1202RNK | TID1204RNK | TID1805RNK | TID1808RNK | TID3010RNK | TID3015RNK
e - KONEKTOR e
o Wyjscie x Wyjscie M8 iz = + x
O e 5 - . O HE2 ‘s
NP R P Czujnik @2/4 2 4 NP = P B )ﬁj
3
: ; : e
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= _ 5 () <O> 2 ﬁ 4
Lo Wiscie Wyiscie 2 S ]
NPN ST —_( x
bt - L -

* na zamoéwienie napiecie zasilania 10- 60V DC, prad obcigzenia 400mA

Diugos¢ przewodu wyjsciowego - 2 mb (inna dlugo$¢ przewodu na zamoéwienie)
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-obudowy metalowe
-10-30vV DC
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INDUKCYJNE CZUJNIKI ZBLIZENIOWE

- wyjscie 3 przewodowe

- zabezpieczenie pradowe i przepigeciowe wyjscia

- sygnalizacja LED

- stopien ochrony IP67

Napiecie zasilania

Tetnienia napiecia zasilania
Prad obcigzenia
Pobér pradu bez wysterowania

Napiecie szczgtkowe .................

Prad szczatkowy
Rezystancja wyjsciowa ....
Histereza przetgczania ....
Powtarzalnos$¢
Wspélczynnik temperaturowy ....
Temperatura pracy
Stopien ochrony

DC 3 przewody

TIDS

10-30V DC
......... <3,5V

(@ <10 e [0 V- PP mosigdz niklowany
Obudowa metalowa M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Robocza strefa dziatania 0-1,6mm 0-3,2mm 0-4mm 0-6,4mm 0-8mm 0-12mm
12x1 : 12)(1‘9 . M18x1, M18x1 M30x1,5 M30x1,5
| BY | =l | B =
O g O 8g ol | IS 33 3
i(j 3 ( bt r J 8 ) J v I3
Napiecie zasilania 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC
Prad obcigzenia 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA
Czestotliwosc¢ przetgczania 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposéb podJ{qczenia przewod PCW, 2mb przewéd PCW, 2mb przewéd PCW, 2mb przewod PCW, 2mb przewod PCW, 2mb przewéd PCW, 2mb
3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm?
Masa 0,05kg 0,05kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie PNP —— NO TIDS1202ZP TIDS1204ZP TIDS1805ZP TIDS1808ZP TIDS3010ZP TIDS3015ZP
czujnika PNP —t NC TIDS1202RP TIDS1204RP TIDS1805RP TIDS1808RP TIDS3010RP TIDS3015RP
NPN—"= NO TIDS1202ZN TIDS1204ZN TIDS1805ZN TIDS1808ZN TIDS3010ZN TIDS3015ZN
NPN—" NC | TIDS1202RN TIDS1204RN TIDS1805RN TIDS1808RN TIDS3010RN TIDS3015RN
Obudowa metalowa M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Robocza strefa dziatania 0-1,6mm 0-3,2mm 0-4mm 0-6,4mm 0-8mm 0-12mm
M12x1‘7 12x1 V‘ o M18x1 M18x1, M30x1,5 M30x1,5
o] h Y -
| Y e
IRt 8o EE
s G g v
5 8 . Y
'ﬁ( 12x UES H( 12x
Napiecie zasilania 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC
Prad obcigzenia 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA
Czestotliwos$¢ przetaczania 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposob podtgczenia konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12
Masa 0,03kg 0,03kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie PNP _~— NO | TIDS1202ZPK | TIDS1204ZPK | TIDS1805ZPK | TIDS1808ZPK | TIDS3010ZPK | TIDS3015ZPK
czujnika PNP —t. NC | TIDS1202RPK | TIDS1204RPK | TIDS1805RPK | TIDS1808RPK | TIDS3010RPK | TIDS3015RPK
NPN—"= NO | TIDS1202ZNK | TIDS1204ZNK | TIDS1805ZNK | TIDS1808ZNK | TIDS3010ZNK | TIDS3015ZNK
NPN—" NC | TIDS1202RNK | TIDS1204RNK | TIDS1805RNK | TIDS1808RNK | TIDS3010RNK | TIDS3015RNK
?—H—o ¢ KONEKTOR D+
LD x M12 1 —_( x
jScie jscie D +
<O> cnz Wyjs Wyj 1 <O> 2 > 4 >
R R NG
PNP
3 3
+ 1 1 + =
rzewdd oo 2
br +| e N\ d oo . R 3
<O> n _ Wyjscie Wyjscie 3 <O> ; g_ = D
NPN —_K x
NPN
L -

—»—o -

Dtugosc¢ przewodu wyjsciowego - 2 mb (inna dtugos$¢ przewodu na zamoéwienie)
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INDUKCYJNE CZUJNIKI ZBLIZENIOWE DC 4 pzewody 11D
.z = Napiecie zasilania ............cccccocoeiiiiiiiin, 10-30V DC (10-60V DC)*
- wyjscie 4 przewodowe NO/NC Tetnienia napigcia zasilania ..............cocccoiiiiiiiiiii, <3,5V
- Qbudowy metalowe Prad obcigzenia ..........cccccecee. 200mA (400mA)*
Pobor pradu bez wysterowania ...........coooccviiiiiiiiiiiiiieen 12mA
-10 - 30V DC’ 200mA Napigcie szczatkowe ............ccccceoiiiiiiiiiiii 0,8-1,8vV DC
- zabezpieczenie pradowe i przepieciowe wyjscia Prad SZCZAKOWY .......cooriiriiriiriiriiri i < 10pA
li ia LED Rezystancja WyjSCIOWa ............cccoeiiiiiiiiii e 6,8kQ
- sygnalizacja Histereza przefgczania ............cccccooiiiiiiii <15%
- stopieﬁ ochrony IP67 Powtarzalnosé < 10%s
Wspoétczynnik temperaturowy ............cccocoeiiiiiiiiiiie i <10%
Temperatura Pracy .........ccccceeeeeeiiiiiieieeeeieseeeee e -25°C - +70°C
Stopien ochrony
ODbUAOWE ..o
Obudowa metalowa M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Sposbéb montazu wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Robocza strefa dziatania 0-1,6mm 0-3,2mm 0-4mm 0-6,4mm 0-8mm 0-12mm
M12x1 12x1 M18x1, MT8xT M30x1,5 M30x1,5 +
= [ ] eI ] SL
. S . Y3y | g | Yoy |L 198 |, SN
Napiecie zasilania 10 - 30 V DC* 10-30 vV DC* 10- 30V DC* 10 - 30 vV DC* 10 - 30 V DC* 10 - 30 V DC*
Prad obcigzenia 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA
Czestotliwos¢ przetaczania 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposéb podtaczenia przewdd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewdd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb
2 x 0,34mm? 2 x 0,34mm? 2 x 0,34mm? 2 x 0,34mm? 2 x 0,34mm? 2 x 0,34mm?
Masa 0,05kg 0,05kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie czujnika TID1202P TID1204P TID1805P TID1808P TID3010P TID3015P
TID1202N TID1204N TID1805N TID1808N TID3010N TID3015N
br 4+ +
szr : . Wygscio PP Wyjscie PNP NPN o ST - PN
of=EL 1 =
NP 1 NP Do NC Wyjscie Wyjscie
» — br o
Obudowa metalowa M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Robocza strefa dziatania 0-1,6mm 0-3,2mm 0 -4mm 0-6,4mm 0-8mm 0-12mm
M12x1 M12x1 M18x1 M18x1, M30x1,5 M30x1,5 +
G [ 1o ] ﬁ*
@ B 5 B3 |3 B2 |3 B8 | B3 |s S
_pi2x], M2, —eMi2xt, S, § w2, o _WMi2xi,
Napiecie zasilania 10 - 30 V DC* 10-30 V DC* 10-30V DC* 10- 30 vV DC* 10 - 30 V DC* 10- 30 V DC*
Prad obcigzenia 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA
Czestotliwo$¢ przetgczania 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposéb podigczenia konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12
Masa 0,05kg 0,05kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie czujnika TID1202PK TID1204PK TID1805PK TID1808PK TID3010PK TID3015PK
TID1202NK TID1204NK TID1805NK TID1808NK TID3010NK TID3015NK

M12 - ztacze w czujniku

2 % = NPN 3 i P P2
s )
4 Wwyjscie ; - Wyiscie PNP NPN , e o 4
NO = o Wyjécie PNP. 4 B = =
2_SNC x 2_2NO 2 2
2 P1 P2 L 2 5N 3yhe NC
- PNP e )E:I o Wyjscie NPN . Wyiscie NPN
POLACZENIA ~ 3 5

1 10-30Vbc brazowy

wyjscie 2

NC

<]

2 wy NC biaty
3 0Vbc niebieski
4 wy NO czarny

Dtugos¢ przewodu wyjsciowego - 2 mb (inna dtugo$¢ przewodu na zamdwienie)
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QD

INDUKCYJNE CZUJNIKI ZBLIZENIOWE DC 3 przewady TIDE

- obudowy metalowe NaPIECiE ZASHANIA —.vvv.o.eoeeeeeeeoeeeeee oo 10-30V DC (10-60V DC)*
- powiekszone strefy dzialania Tetnienia napigcia zasilania ............ccceviiiiiiiiii <3,5V
-10 - 30V DC (10 - 60V DC)*, 200mA (400mA)* Prahd’obquema .................... .. 200mA (400mA)*
Pobdr pradu bez wysterowania .............coeevviiiiiiiiiiiiii s 12mA

- wyjscie 3 przewodowe

- zabezpieczenie pradowe i przepieciowe wyjscia
- sygnalizacja LED

- stopien ochrony IP67

Histereza przetaczania ...
PoWLarzalNoSC .....uuvueiiiiiiicee et < 10%s,
W spotczynnik temperaturowy ...........ccceeiiiiiiiiiiiiiicccee s <10%
Temperatura pracy -25°C - +70°C
Stopien ochrony

ODUAOWE ittt mosigdz niklowany
Obudowa metalowa M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 4mm 7mm 8mm 12mm 15mm 22mm
Robocza strefa dziatania 0-3,2mm 0-5,6mm 0-6,4mm 0-9,6mm 0-12mm 0-17,6mm
M12x1 12x1_ M18x4 M18x1, | M30x1,5 M30x1,5
== m !
N P o *N = 8
5 <3| 3 ‘E || 3 < <3 3 < <| 8| 3 § Bl
Napiecie zasilania 10-30V DC* 10-30V DC* 10-30V DC* 10-30V DC* 10-30V DC* 10-30V DC*
Prad obcigzenia 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA
Czestotliwos$¢ przetaczania 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposéb podiaczenia przewéd PCW, 2mb przewéd PCW, 2mb przewéd PCW, 2mb przewéd PCW, 2mb przewéd PCW, 2mb przewéd PCW, 2mb
3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm? 3 x0,34mm? 3 x 0,34mm?
Masa 0,05kg 0,05kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie PNP —=— NO | TIDE1204ZP TIDE1207ZP TIDE1808ZP TIDE1812ZP TIDE3015ZP TIDE3022ZP
czujnika PNP —t NC TIDE1204RP TIDE1207RP TIDE1808RP TIDE1812RP TIDE3015RP TIDE3022RP
NPN—"= NO TIDE1204ZN TIDE1207ZN TIDE1808ZN TIDE1812ZN TIDE3015ZN TIDE3022ZN
NPN —1 NC TIDE1204RN TIDE1207RN TIDE1808RN TIDE1812RN TIDE3015RN TIDE3022RP
Obudowa metalowa M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 4mm 7mm 8mm 12mm 15mm 22mm
Robocza strefa dziatania 0-3,2mm 0-5,6mm 0-6,4mm 0-9,6mm 0-12mm 0-17,6mm
M12x1 i M18x1 M18x1, M30x1,5 M30x1,5 ;
[ [ 1= [ FL
w 1%} 2 mL.lLﬁ_) H}
- M12x1 ) M12x1 ) 5 M12x1 - 12x1 @ M12x1 - @ M12x1 -
Napiecie zasilania 10-30vDC* | 10-30VvVDC* | 10-30VDC* | 10-30V DC* 10-30 V DC* 10- 30V DC*
Prad obcigzenia 200mA* 200mA* 200mA* 200mA* 200mA* 200mA*
Czestotliwo$¢ przetgczania 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposob podtgczenia konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12
Masa 0,03kg 0,03kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie PNP _—~ NO | TIDE1204ZPK | TIDE1207ZPK | TIDE1808ZPK | TIDE1812ZPK | TIDE3015ZPK TIDE3022ZPK
czujnika PNP —t NC | TIDE1204RPK | TIDE1207RPK | TIDE1808RPK | TIDE1812RPK | TIDE3015RPK TIDE3022RPK
NPN—"= NO | TIDE1204ZNK | TIDE1207ZNK | TIDE1808ZNK | TIDE1812ZNK | TIDE3015ZNK TIDE3022ZNK
NPN —™ NC | TIDE1204RNK | TIDE1207RNK | TIDE1808RNK | TIDE1812RNK | TIDE3015RNK TIDE3022RPK
o + KONEKTOR D +
:;—o Wyjscie i x Wyjscie M1‘2 e+ il] x
i ——" n B O3 :
PNP R P Zzujni 2 4 ),_\jj
+ 1 1 =
br +| P [Zencs 42 1o+ P | R P
¢ o Wisce Wyiscie 8 <O> ‘;ag B ] -
NPN ER __K x
—Pp—o - —NS—) -

* na zamoéwienie napiecie zasilania 10- 60V DC, prad obcigzenia 400mA

Diugos$¢ przewodu wyjsciowego - 2 mb (inna dlugo$¢ przewodu na zamoéwienie)
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INDUKCYJNE CZUJNIKI ZBLIZENIOWE TIDE

Napigcie zasilania ..o 10-30V DC
Tetnienia napigcia zasilania ...........cccooeceiiieeiiiii s <3,5V
Prad obCigZenia ..........ccciiiiiiiiiiii

Pobdr pradu bez wysterowania .

DC 4 przewody

- wyjscie 4 przewodowe NO/NC
- obudowy metalowe
-10 - 30V DC, 200mA

. . . . . . . Napigcie SZCZGtKOWE .......ccoooiiiiiiiiiiiiiee e 0,8-1,8v DC
= zabezpleczenle Prﬂdowe I przepieciowe wyjscia Prad SZCZGtKOWY ......uuiiiiiiiiiiiiiiiieeie e < 10pA
- sygnalizacja LED Rezystancja wyjsciowa ..

Histereza przetaczania .............ccccoeiiiiiiiiiiii s <15%
- stopien ochrony IP67 POWEAIZAINOSE et ee e eeeeeenna < 10%sn,
Wspétczynnik temperaturowy ............cccocccviiiiiiiiiiiiiicccc e, <10%
Temperatura pracy ................ 25°C - +70°C
StOPIEA OCNIONY ... IP 67

ODbUAOWA ...t mosigdz niklowany
Obudowa metalowa M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 4mm 7mm 8mm 12mm 15mm 22mm
Robocza strefa dziatania 0-3,2mm 0-5,6mm 0-6,4mm 0-9,6mm 0-12mm 0-17,6mm
M12x1 12x1 M18x1, MT8xT M30x1,5 M30x1.,5
© i [ 1= sI
s Y85 = By | W | . CER g
Napiecie zasilania 10-30V DC* 10-30V DC* 10-30V DC* 10-30V DC* 10-30V DC* 10- 30V DC*
Prad obcigzenia 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA
Czestotliwos¢ przetaczania 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposob podtaczenia przewdd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb
2 x 0,34mm? 2 x 0,34mm? 2 x 0,34mm? 2 x 0,34mm? 2 x 0,34mm? 2 x 0,34mm?
Masa 0,05kg 0,05kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie czujnik TIDE1204P TIDE1207P TIDE1808P TIDE1812P TIDE3015P TIDE3022P
TIDE1204N TIDE1207N TIDE1808N TIDE1812N TIDE3015N TIDE3022N
br 4 >} +
b o Wyjtcie PP Wyjscie PNP NPN
m cz___NO x P11 P2[C] I
o h
PNP . E= PNP Wyiscie Wyjscie
» — bro
Obudowa metalowa M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 4mm 7mm 8mm 12mm 15mm 22mm
Robocza strefa dziatania 0-3,2mm 0-5,6mm 0-6,4mm 0-9,6mm 0-12mm 0-17,6mm
M12x1 M12x1 M18x1, M18x1, M30x1,5 M30x1,5 +
5 [ 1= [ ] ﬂ
M12x1 M12x1 M12x1 M12x1 o M12x1 o M12x1
Napiecie zasilania 10-30V DC* 10- 30 V DC* 10- 30V DC* 10-30V DC* 10- 30V DC* 10-30 V DC*
Prad obcigzenia 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA 200mA
Czestotliwos$¢ przetgczania 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposoéb podigczenia konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12 konektor M12
Masa 0,05kg 0,05kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie czujnika TIDE1204PK TIDE1207PK TIDE1808PK TIDE1812PK TIDE3015PK TIDE3022PK
TIDE1204NK TIDE1207NK TIDE1808NK TIDE1812NK TIDE3015NK TIDE3022NK

M12 - ztgcze w czujniku

o 1 i
+ »t

Wyjécie PNP NPN 4 )Ej P2
4 NO
D No 2
NC
g Wyjscie NPN
) —

n_%

B
<]

Wyjscie PNP
2
P1 P2

PNP Wyjscie NPN
POLACZENIA
1 10-30Vbc brazowy
2 wy NC biaty
3 0Vbc niebieski
4 wy NO czarny

Dtugos$¢ przewodu wyjéciowego - 2 mb (inna dtugos$¢ przewodu na zamdéwienie)
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INDUKCYJNE CZUJNIKI ZBLIZENIOWE AC 2 pzewody TIA
- obudowy metalowe Napiegcie zasilania ................ccccccoeei, 90 - 250V AC*
* Prad obcigzenia ............ccoeeeunni. 10 - 200mA
-90 _',2?0\, AC*, 200mA Pobor pradu bez wysterowania .............ccccoeeenn... 1,5mA/110V AC
- wyjscie pradowe (2 przewody) 3mA/220V AC
- zabezpieczenie przepieciowe wyjs'cia Maks prad obcigzenia (20ms, THZ) ....cooiiiiiiiiiiieeees 1A
- li ia LED Napigcie szczatkowe ... 8,5V AC
sygn_a !zaqa Powtarzalnos¢ [Mm] < 10%sn
- stopien ochrony IP67 Wspotczynnik temperaturowy ............c.oceeeeeeeeeeeeeeeeenennn <10%
Temperatura pracy .................. -25°C - +70°C
StOPIEN OCAIONY ...viiiiii e IP 67

(@] 010 Te [ 111V LN mosigdz niklowany
Obudowa metalowa M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Spos6b montazu wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany wbudowany niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Robocza strefa dziatania 0-1,6mm 0-3,2mm 0 -4mm 0-6,4mm 0-8mm 0-12mm
M12x1 12x1 , M18x1 M18x1, "I\MS.' ’_M:’*O_X‘i'
% = =t
Napiecie zasilania 90 - 250V AC 90 - 250V AC 90 - 250V AC 90 - 250V AC 90 - 250V AC 10 - 25-v AC
Prad obcigzenia 10 - 150mA 10 - 150mA 10 - 200mA 10 - 200mA 10 - 200mA 10 - 200mA
Czestotliwos$¢ przetaczania 15Hz 15Hz 15Hz 15Hz 15Hz 15Hz
Sposéb podiaczenia przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb | przewéd PCW, 2mb
3 x 0,34mm” 3 x 0,34mm? 3 x 0,34mm” 3 x0,34mm® 3 x 0,34mm” 3 x 0,34mm?
Stopien ochrony 1P67 IP67 1P67 1P67 1P67 IP67
Masa 0,06kg 0,06kg 0,1kg 0,1kg 0,16kg 0,16kg
Oznaczenie czujnika ——NO TIA1202Z2 TIA1204Z TIA1805Z TIA18082 TIA3010Z TIA3015Z
—1tNC TIA1202R TIA1204R TIA1805R TIA1808R TIA3010R TIA3015R

Dwuprzewodowe czujniki indukcyjne TIA z wyj$ciem pragdowym stosuje sie w uktadach
pradu przemiennego (90 - 250V AC)*.

Dwustanowe bezstykowe wyjscia czujnikéw i maty prad wyjsciowy czujnikéw w stanie
wylaczenia umozliwiajag bezposrednia wspotprace z przekaznikami, stycznikami,
elektrozaworami i programowanymi sterownikami logicznymi PLC>

Wyjscie czujnika TIA z szeregowo potgczonym obwodem obcigzenia dotgcza sie
bezposrednio do zrédta zasilania.

] INDUKCYJNE CZUJNIKI ZBLIZENIOWE

e DC - wyjscie dwuprzewodowe (prgdowe)
wyjscie tréjprzewodowe NPN i PNP
wyjscie czteroprzewodowe NPN i PNP

e AC - wyjscie dwuprzewodowe
e obudowy metalowe gwintowane M8, M12, M18 i M30

m  INDUKCYJNE CZUJNIKI RUCHU

e kontrola ruchu uktadéw napedowych, przenosnikéw itp.
e stata lub nastawiana czestotliwo$¢ progowa i histereza czestotliwosci
e obudowy metalowe gwintowane M30

m  CZUJNIKI OPTYCZNE

e DC - wyjScie trojprzewodowe NPN i PNP
wyjscie czteroprzewodowe NPN i PNP

e odbiciowe — refleksyjne — typu bariera

e obudowy metalowe gwintowane M12, M18 i M30

m ZASILACZE

e napiecie stabilizowane 24V DC/400mA
e urzgdzenia wyposazone sg w dwa przekazniki
do wykorzystania w uktadach automatyki
e obudowy przystosowane do montazu na szynie DIN
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